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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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WYKONAWCA ROBOT BUDOWLANYCH WYKONUJE BADANIA LABORA TORYJNE UJETE W SST NA
WEASNY KOSZT W LABORATORIUM ZAAKCEPTOWANYM PRZEZ IN  ZYNIERA

1. WYMAGANIA OGOLNE D - M - 00.00.00

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeichnicznej 8 wymagania ogélne dotysze wykonania i odbioru robét dla zadania
,PRZEBUDOWA ULICY ORPISZEWSKIEJ - ULZENIE NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO”
1.2. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione pargj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego & stanowica odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowgrfus ziemny, wzet).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do riichypostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zelksmi urzidzeniami technicznymi zakanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieagia organu wydajcego, wydany zgodnie z oba@ujacymi przepisami, stanowty
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzagty do notowania zdarie okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania palecénnej korespondencji technicznej pauhty Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa
projektantem.

Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladininistrowanie kontraktem.

Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipoweaniona do kierowania robotami i do wggbwania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju ap@siziehcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwaz ze sposobem ich pokenia.

Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych, teeeizustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu
pojazdéw lub pieszych.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystrionami, stiaacy do wpisywania przez Wykonawc
obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych zmiznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzayczaakceptowane przez Zamawéapo, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badagréb
zwiazanych z ocepjakosci materialdw oraz robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentgepjektovs i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgych do przejmowania i rozkladania ag@n od ruchu na podie@ gruntowe i zapewnigych dogodne
warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgefdoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypzm.
Warstwa wyréwnawcza - warstwa gea do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stimca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa nie skladé sig z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocniczej.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu hewsgego.

Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamije@di przedziat tolerancji nie zostat okteny - z
przecttnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do umieszczania w nim drogi azaviych z nj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas
drogowy mae réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzs chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazibw, umieszczenia udzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu
pieszych, stmca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw az@inych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowe;j.
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Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagzeinia drogowego lub catkowita modernizacja/przebed (zmiana parametréw
geometrycznych trasy w planie i przekroju pagilym) istniejcego paiczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa <$¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgaccharakterystyk i wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robot.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrioi technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgmignione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu
budowy.

Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebng calds¢ konstrukceyjm lub technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia
funkcji techniczno-iytkowych. Zadanie mae polegé na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.3. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpieadmtwo wszelkich czynnigi na terenie budowy, metodyzyde przy
budowie oraz za ich zgod§toz dokumentagj projektovs, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagan
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokatg i wspotrzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw, dziennikldwy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili @dbi ostatecznego robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w szczeg6towych warunkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentagprojektows.:
- Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stananprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektow dokumentag wykonawcz (techniczm) i zostam
przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.3.3. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonawca jest zoboazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnieiciezki rowerowe, cigi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, agizenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji kontraktu,zado zakdéczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eobdt w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i
postpu robot projekt organizaciji ruchu powinien¢hiya bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga k@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i lydzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaie takie jak:
zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatdajy ten sposob bezpiedstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest neeodzowne ze wzegllow
bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie kyda akceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony zzynierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach dalach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktdrych tréc¢ bedzie zatwierdzona
przez Irtyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaedyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanvealizacji kontraktuzado zaka@czenia i odbioru ostatecznego
rob6t.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegtlzie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly
i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inedki niezlzdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepitlgzddw i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednimakuje w
sposéb uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony zzynierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach dalach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktdrych tréc¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaey zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cer kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dae ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidach z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgd na:
1) lokalizacy baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopérégalojazdowych,
2) érodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pzaru.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od dopuszczalnego, oflmmego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robét bda miaty aprobat techniczia wydam przez uprawniaopjednostk, jednoznacznie okémjaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw dnadowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu robét ich szkodlivés zanika (np. materialy pylaste) mphy¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray
zgod; na wycie tych materiatéw od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamagyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz dglacych wiacicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetysminstalacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktore mdjy¢ wykonane w
zakresie przelgenia instalacji i urmzer podziemnych na terenie budowy i powiadéntizyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoktalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze orazdaie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca édzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakta instalacji na powierzchni ziemi i afzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodagy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudewy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcia.

Inzynier/Kierownik projektu khdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pmlzy Wykonawa a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlasiai i drég wewntrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nig;thy one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obajizen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskoéw osi na drogach publicznych przy transparateriatdw i wyposgenia na i z
terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie nigirte zezwolenia i uzgodnienia od wdéavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fediw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dgizie powiadamiat lizyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgie z terenu budowy. Pojazdy powogtig nadmierne obgienie osiowe niedsla dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w offrie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawaalbie przestrzedgaprzepiséw dotyerych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdbingi Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergtiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniagych odpowiednich wymagdasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawajEnia bezpieczestwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w
cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom robot i za wszelkie materialy i uradzenia wywane do rob6t od daty rozpocgcia do daty
wydania potwierdzenia zakaiczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowammo by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
lub jej elementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do momentu odbioruezstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiiga to na polecenie Hyniera/Kierownika projektu powinien rozpegz roboty
utrzymaniowe nie paniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zarmzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe wme przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktore @ w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyastanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych iduazie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszedtkiwymaga prawnych odnénie
znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych pravodniesieniu do spefu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i
w sposob cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zvazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydwoia projektu lub specyfikacji dostarczonej praezmiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaae&onkretne normy i przepisy, ktére spethimap materialy, spra i inne towary oraz
wykonane i zbadane robotygda obowkzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypazlku gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnosgsig do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzpraez Irryniera/Kierownika projektu. Rdice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonawgrzedia@one Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na 2 tygodnie przed zaplanowanym wgjstaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczonychrdbét, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygeze proponowanegaddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak réwnieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegédia nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegdta uzyskaj zatwierdzenie.
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2.3. Materialy nie odpowiadace wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zione w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robétzrtie dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpdwio przewarticiowany (skorygowany) przezapniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonamykonuje na wiasne ryzyko, ligzsk z jego
nieprzygciem, usuriciem i niezaptaceniem
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materdo czasu gdy dola one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkaos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@galzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzymmerem/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy w miejscach zampavanych przez Wykonawd zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.
2.5. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia agati stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw mogy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eiavosci. Wyniki tych kontroli kgda stanowt podstaw do
akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekaojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsezprzeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa ei produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji rob6t,
c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyiniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spitu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu rieofg wykonywanych robét.
Sprzt uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanymeprinzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej dokumentach,
sprz:t powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami skrgmi w dokumentacji projektowej i
wskazaniach liyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotoge do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jakikolwiek spret, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostanzez Irkyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jakdé wykonywanych robo6t i
wiasciwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach liyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzign umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdygabspetnid wymagania dotyexce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopaagnych
naciskéw na ©i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Ayniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pienggmuytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@tdnie z warunkami umowy oraz za j&kaastosowanych materiatéw i wykonywanych
robo6t, za ich zgodrié z dokumentagj projektove, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raigracowanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytydazem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i
rzednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipimie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z wafkiem, kiedy
dany bhd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonaway odpowiedzialnéci za
ich doktadnéc.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéow i element@hét kda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektiome SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decygynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materialdw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwaam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu,
pod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfpduniesie Wykonawca.

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazona jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni systeontroli, whkczapc
personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatléw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktgwej i SST
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Minimalne wymagania co do zakresu badé&h czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gy zostaly one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest konieczny, aby zapewinwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaiymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotycgcych urzdzen
laboratoryjnych, spxgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunigbod badawczych. Zeli niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wplynaé
ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépije do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem atateriatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplirtych na zasadziee wszystkie jednostkowe
elementy produkcji magby¢ z jednakowym prawdopodoligtwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez iyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone
przez Wykonawe do badé wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaabwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadwie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostgwzez Wykonawg usungte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauggj
6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W aip, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosofvaazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepie przez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kiyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu linténie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomagreedstawi na fnie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi oké®nymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz waiwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polsky Normg lub
— aprobai techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeéeli nie s objete certyfikacy okreslong w pkt 1

Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezeby poparte wynikami batlavykonanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagpinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kra okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyghla dokonywane na bigco i bda dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietz®va ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasmamz podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska ghowego. Zapisy &la czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Irzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa: w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaoiak i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczcia i zakd@iczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rghé

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym wazkvi z warunkami
klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przedi@one Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania gi

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgi Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pogj lub zagciem
stanowiska.
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Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant nie jest jednak stepomowy i
nie ma uprawnige do wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiar6w stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pgst kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t
przeprowadza siw sposob aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jada materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badar Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostpnione na kzdezyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyawywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodu@pjeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.
Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yefyl nazyczenie Zamawiaprego.

7. Obmiar robét
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektova i SST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Irgyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyohét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviel/ykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaviidnzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugdsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymiida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilalrvaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagcJeeli urzadzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to
Wykonawca kdzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbét.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Ileda przeprowadzone przed geziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét,abzé w przypadku wygpowania diiszej
przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obiiez lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ghjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksiyzki obmiaréw. W
razie braku miejsca szkice mpdoy¢ dokczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzo6r zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbidr robét
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenoici od ustalé, roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakasci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego p@pu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgéci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemtzka budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiodredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciezyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowvierajacych komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogniar konfrontacji z dokumentagcprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robdt dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze

ostatecznym robét. Odbioru robét dokonujeytmier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlio jakasci | wartcsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy z
bezzwiocznym powiadomieniem na&mie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu
zakaiczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezprzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafdla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentaqyrojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizaci ustal@é przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaych i ulegaicych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét emipjacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t gegowych lub robét uzupeinigych w  warstwie scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjste jaké¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentaieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokdt odbioru ostatecznegdtreporadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpary przygotowé&nastpujace dokumenty:

dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmientéw umowy i ew. uzupetnagge lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiepomiaréw zaticzonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z
SSTiPZ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét gdicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonaviowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaa&gjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpeghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtidr zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostateczngaistniatych
w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior
ostateczny robot”.

Nogkwhe

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost& obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonayvav danej pozycji
kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lzdzie uwzgédniat wszystkie czynnii, wymagania i badania sktadeg st na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymisyseewentualnych ubytkéw i transportu na terendwgd
— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

2. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH D-01.01.01

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacghteécznej (SST) s wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zywanych z
odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wységiowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeichnicznej 8 wymagania ogélne dotysze wykonania i odbioru robét dla zadania
,PRZEBUDOWA ULICY ORPISZEWSKIEJ - UL@ZENIE NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO”
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czyn§oiami umaliwiajacymi i mapcymi
na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy de@jo

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysaod@owych
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W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysatiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokwego punktow gtdwnych osi trasy i punktow wiséciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposétwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyiby kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowé pale drewniane z gutdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dhugaici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énieednicz od 0,15 do 0,20 m i
diugas¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniecej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i dtugéei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaty.

3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkowvych naléy stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej dokladsto
pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

Ogoine wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzgtu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i wspotrzdne punktow gtéwnych
trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i pomiary geodezyjne niedime do
szczegO6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich gHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragjub) reperéw
roboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzcczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi gdnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #aia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@mvmno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowsgetinych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostam
wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przegrirera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia ctagace w spos6b wyray i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzae czasie trwania robét. Zgi znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawieggo zostapzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego
prowadzenia rob6t, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczng@miaidtowej realizacji rob6t nate do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktéw
wysokdgciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przgyaiu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tale dowizane do punktéw pomocniczych, padaych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegdgpomigdzy punktami gtéwnymi
na odcinkach prostych nie m®przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie
inzynierskim.

Maksymalna odleglt miedzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygds00 metréw, natomiast w terenie
falistym i gérskim powinna hyyodpowiednio zmniejszona, zafee od jego konfiguracii.
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Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tawyamcych. Jako repery robocze
mazna wykorzysté punkty state na stabilnych, istrdeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatary¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmikstalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyldjacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bkd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstpsujc
niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne olkdlenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zapmeega, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej hto 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drégdRe niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrglonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie ngleizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapt je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granimbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (élemie granicy robét),
zgodnie z dokumentagprojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatrow miejscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowd w przypadku
nasypow o wysoki przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogo®ejegtdc ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufisia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnydokumentagj projektova.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naléy prowadzé wedlug ogoinych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,46%7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestitia obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposaéb odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréwdgyjnych lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiadayimerowi.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramynktow wysokéciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrariefrzed zniszczeniem i oznakowanie utatygejodszukanie i ewentualne odtworzenie.

3. WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABILIZOWANYM M _ECHANICZNIE D-04.08.05

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zywanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i padiego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechangzni
1.2. Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeichnicznej 8 wymagania og6lne dotysze wykonania i odbioru robét dla zadania
,PRZEBUDOWA ULICY ORPISZEWSKIEJ - ULZENIE NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem wyréwnania podbudowy krusayiva
tamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gigboktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej nierowdoow profilu poprzecznym i
podiuznym.
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1.4.2. Pozostate oki&enia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpbdanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. materialy
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanyechmanicznie naly stosowa materialy spetniage wymagania okéone w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdpkt 2,
2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa uywane do rob6t naly skladowa w zasiekach materialowych na padioutwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach
zabezpieczafych je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizfrakcjami.

Materiat w okresie sktadowania nie #eoulec zanieczyszczeniu.
3. sprzt
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmangtabilizowanym mechanicznie Wykonawca powinierspiyowa sprztem
okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wynraigangdine” pkt 3.
4. transport
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
5. wykonanie robot
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipoy spetnig wymagania okrdone w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa famaneg
stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.
5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwamnia kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyrdwnania powierzchnia paitiwy powinna zostaoczyszczona z wszelkich zanieczys#czgodnie z
SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie warstwstnikcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy tluczniowej lub z kruszymegwidziana do wyréwnania powinna zdstarzed uktadaniem warstwy wyréwnawczej
zoskardowana nagdokas¢ 7 cm, co pozwoli na wkeiwe zwihzanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istaogjpodbudow.

Prace pomiarowe powinny &wykonane w sposéb umawiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z dokutaein projektov.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wywdania podbudowy powinny Bywczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie rob6t przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposobkzptowany przez hyniera.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivea¢ nacignigcie linki do wytyczenia rob6t w odgiach nie wikszych nk co 10 m.
Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy ngleustawt wzdhy istniepcej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby wyzalgcpne $cisle warstveg
wyréwnawcz podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny bystawione stabilnie, w sposéb wykluegaj ich przesuwanie siw czasie
uktadania i zagszczania kruszywa.
5.4. Odcinek prébny

Nie przewiduje si wykonywania odcinka prébnego.
5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego mechanicznie nie peoby po zagszczeniu mniejsza od
najwigkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcz z kruszywa stabilizowanego mechanicznie ukladai stag:szcza wedtug zasad
okreslonych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa taegarstabilizowanego mechanicznie” pkt 5
6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D4482 ,Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie’6pkt
6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotymzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania pawiby zgodne z okrdonymi dla
podbudowy w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.nvdlgania ogéine” pkt 6.
7. obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechaie.
8. odbidr robét
8.1. Ogoblne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pyavne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy ialdo robét ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbioryg ekreslone w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.
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9. podstawa ptatréci
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1Thwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naeitznie obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
transport materiatu na plac budowy,
przygotowanie mieszanki,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
rozt@enie i zagszczenie mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji techniczne;.

4. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO D-05.03.05

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszegzczegotowej specyfikacji technicznej (SST)a swymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z bet@sfaltowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeichnicznej 8 wymagania ogélne dotysze wykonania i odbioru robét dla zadania
,PRZEBUDOWA ULICY ORPISZEWSKIEJ - ULZENIE NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zm@nych z wykonywaniem warstwicieralnej, wazacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peigiacza mineralnego o oklenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona nazgar, w okrélony
sposaéb, spetniaga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfafioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymméra poprawia adhegjasfaltu do materiatéw mineralnych oraz gigiza odporng bionki
asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie ayodaze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do sémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $efavosci s1 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbtiych do warunkéw budowy, w celu
sprawdzenia pracy spite i uzyskiwanych parametréw technicznych robo6t.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczenigas ruchu na deb

1.4.11.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pamlew OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okigone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowd asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Polimeroasfalt
Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje aiemnie asfaltu modyfikowanego polimerami, to polio@sfalt musi spetnéawymagania
TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadé aprobat technicza.
Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.
2.4. Wypelniacz
Nalezy stosowé wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza podsteago i zasfpczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np pybdpylania, popioty lotne z qgla
kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnegagod Inzyniera.
2.5. Kruszywo
W zalenoici od kategorii ruchu i warstwy néilg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyixsic w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninasortymentami
kruszywa lub jego frakcjami.
2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetiagy wymagania oki&one w PN-C-96173:1974 [7].
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2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- wytwdrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznyub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- ukladarek do uktadania mieszanek minerakfatowych typu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcow lekkichsrednich i cézkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
- szczotek mechanicznych lub/i innychagizen czyszczcych,
- samochodéw samowytadowczych z przykrycierh termosow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatléw
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych @odbywa sig w:
cysternach kolejowych,
cysternach samochodowych,
- kbnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM][®8az w aprobacie techniczne;j.
4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviajgokich, umaliwiajacych rozladunek pneumatyczny.
Wypetniacz workowany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przedgmeeniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnny
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmyen zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czas@msportu i podczas oczekiwania na
roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieirpew przekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zaeh@awtemperatury
wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwajrigidinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej oraz wyniki batlé&boratoryjnych poszczegdinych sktadnikéw i probidterialtéw pobrane w obecimd Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
- doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej #oi asfaltu,
- okréleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduic sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezgraniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek raingch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjmveazsci asfaltu
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjaeaztéci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 [
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartg¢ asfaltu od 0dol6 |odOdo8
od 0 lub od 0 do| lub od 0 do 6,3
do 20 12,8
Przechodzi przez:
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25,0 100

20,0 88+100  [100

16,0 78:100  [90+100

12,8 68:93 80+100

9.6 50:86  [69+100 (10O

8.0 54:83 62:03 90-100

6.3 48:78 56:87 78:100

4.0 40:70 45:76 60:100

o 29:59 3564 41:71

zawartgé

plarn > 2.0 (41:71)  [36:65)  [29+59)

8’32 2047 2650 27:52

030 13:36 19:39 18+39

0.18 10:31  [17:33 15:34

0.15 7+23 13:25 13+25

0,075 6+20 12:22 12422
5:10 7+11 8+12

Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w|
MMA, % m/m 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5:6,5

1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM
betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralrgehvarstwyicieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono nanach od 1do 3.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
s
90 Vs )/ 10
(
80 v L 20
® e
% /
g 70 0 o
® A e
8 0 / w0 8
N 1. k7]
S 50 5o @
‘N c
B - A o,
[v]
5 40 60 %
g S
a 30 — e 70 £
20 80
-
10 90
0 100
0,075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem dla KR1 lub
KR2
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 A
y'd 10
80 y 20
2 ¥
o 70 / 30 o
= ®
w -
N y 1))
& 60 a0 2
N -~ g
o @©
‘w5 50 50 ¢
e 2,
5 40 e 80 o
g Y 8
n. 30 / 70 8
20 A 80
/ //‘ e
-
10 90
0 100
0.075 0,15 018 03 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralngj @& 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do wars&gieralnej nawierzchni drogi obcizeniu
ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 // 10
80 / / 20
=® / A
g // 30 R
@ 7 a
& s0 40 9
g s e
2‘ 50 X Z 59 €
8 / / %
5 40 s 80 @
; - S
0 70 @
O 3 // e
A
20 - 80
| 4
10 = 90
0 100
0075 015 018 03 042 0,85 2 4 63 896 16 25 381

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralndjd@l 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstgjeralnej nawierzchni drogi o ciazeniu ruchem
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem KR1 lub KF
Sktad mieszanki mineralnasfaltowej powinien bj ustalony na podstawie bad@robek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powi spetnia
wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spélmgmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 d

5.2.2.Warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltow
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Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy wyréwnawczej z betonu asfaltosvegaz orientacyjne zawatm
asfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralrjehvarstwy wyréwnawczej z betonu asfaltowego pszadiono na rysunkach-83.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lmstalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody Marshalla; prébki pawi
spetnig& wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiaca, wyrownawcza z betonu asfaltowego powinna saetmymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. | Whasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze )
60° C, kN >55%
3 Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
Wolna przestrzew prébkach jw., % v/iv od 1,5do 4,5

5 Wypetienie wolnej przestrzeni rébkach jw., %
YpEnIenie woinej przestizen w p W1 64 75,0 do 90,0

6 Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacije, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritgn,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wyréwnawczej z betonu asfaltowego oraz nvaieyjne zawartei asfaltu

Rzedne krzywych granicznych
uziarnienia MM w zalenosci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2
#, mm Mieszanka
mineralna,
mm
od 0 od 0 od 0
do 20 do 16 do 12,8
Przechodzi przez:
31,5
25,0 100
20,0 87+100 |100
16,0 75+100 88+100 100
12,8 65+93 78+100 85+100
9,6 57+86 67+92 70+100
8,0 52:81 60:86 6284
6.3 47:76 | 53:80 55:76
4,0 40:67 | 42+69 45:65
2,0 i 30+55 30+54 35+55
zawartdé
ziarn > 2,0 mm (45+70) (46+70) (45+65)
823 20+40 20+40 25+45
0.30 13+30 14+28 18+38
018 10:25 11:24 15+35
0,15 6+17 8+17 11+28
0,075 5+15 7+15 9+25
3+7 3+8 3+9
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Orientacyjna zawarto
asfaltu w MNA,  %|4,3:58 |4,35,8 4,5:6,0
m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawcz
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralndjdi 0 do 20 mm do warstwy wyréwnawczej nawierzatimigi o obcizeniu ruhem KR1 lub
KR2
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12,8 20 31,5
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 9. Krzywe gnaiczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0léomm do warstwy wyréwnawczej nawierzchni drogibeigzeniu ruchem KR1 b
KR2
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Rys. 10.Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralndj @&l 0 do 12,8 mm do warstwy wyréwnawczej nawierdalrog o obcizeniu ruchem KR1
lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek miner-asfaltowych i warstwy wizacej, wyréwnawczej oraz wzmacniagj z betonu asfaltowe

Wymagania wobec MMA

L warstwy whzacej,
Lp. | Wihasciwosci Wyréwnawczej
i wzmacniajcej w
zaleenosci od kategori
ruchu
KR1 lub KR 2
Modut sztywndci petzanic”, MPa nie wymaga si
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperatt
6(° C, zagszczonych 2x75 uderfesbijaka, kN >8,0 £6,0P
3 Odksztalcenie probek jw., i od 2,0do 5,0
4 Wolna przestrzew prébkach jw., %(VA od 4,0 do 8,0

5 Wypeienie wolnej przestrzeni rébkach jw.
ypeinienie woinej przestizeni wp W od 65,0 do 80,0

6 Grubgi¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieni

od 0 mmdo 12,8 m od 3,5do 5,0
od 0 mmdo 16,0 m od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 m od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 m -

7 Wskanik zag:szczenia warstwy, >98,0

8 Wolna przestrzew warstwie, % (VA od 4,5do 9,0

1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrig- zeszyt nr 8 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MV
2) 2) dla warstwy wyréwnawcz

3) 3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpt

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralnoasfaltowe

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje s¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadniké
ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie teatpsr sktadnikéw i gotowej mieszanki minerz-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recdpbpuszcza i dozowanie
objetosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci od temperatur Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgvynost: jedna
dzialka elementarna wagizglednie przeptywomierza, lecz nieggiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onétozowany do asfaltu w sposéb i witeach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fredni, z ukladem termostatowania, zapewatin utrzymanie statej temperatury
tolerancj + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyric
-dla D 50 od 145C do 165 C,

-dlaD 70 od 140C do 160 C,



- dla D 100
- dla polimeroasfaltu -

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerpmadodaniu wypetniacza uzyskata vdava temperatu.
Maksymalna temperatura geego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfatowe;.
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od 135C do 160 C,
wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:

-zD50

-zD70

-zD 100

- z polimeroasfaltem -

od 140C do 170 C,
od 135C do 168C,
od 130C do 160 C,
wg wskarzaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga
Podlare pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné bgyprofilowane i rowne. Powierzchnia podéopowinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyiecksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
$cieralm wiazaCa | wzmacniajca

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogonaley wyrowna: poprzez frezowanie lub utenie warstwy
wyréwnawczej.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego lqg@dnaley skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ki
ustalonej w SST. Zalecane b asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphgwza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymnikéw, wtazow, wpustéw itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem uszczebggin okrélonym w
SST i zaakceptowanym przezymiera.

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalery skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uplynnionym przed uakniem naspnej, w celu zapewnienia
odpowiedniego patzenia midzywarstwowego, w ikri ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji Iub
Lp. Pokczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m

1 Asfaltowa  warstwa  wyréwnawcza Iglod 0,3 do 0,5
wzmachiaaca

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; adeyjny czas
wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/nd emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niezai od +%C dla wykonywanej warstwy
grubdici > 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubad < 8 cm. Nie dopuszczacsilkladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwaiazu,
podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego w{atre 16 m/s).
5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjest zobowizany do przeprowadzenia w obeétiolnzyniera
kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okta si wykonujc ekstrakai.

Tolerancje zawartmi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wdgm sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojezBj probki
metody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. | Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 Ziarna pozostafe na sitach o oczka¢ghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0

2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85;

0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +30
3 Ziarna przechodgce przez sito o oczkach #

0,075mm +2,0
4 Asfalt +0,5

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadaskwyposaomn w uktad z automatycznym sterowaniem griddbavarstwy i
utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumenigmjojektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnartissza od minimalnej temperatury mieszanki podanekeigp5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyige bezzwlocznie zgodnie ze schematem gézeplca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndashie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
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- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100  12@C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltow.

Zagzszczanie nalg rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag;szczenia utzonej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami
podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by catkowicie zwizane,
a przylegajce warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcite i powierzchnia obetej krawgdzi powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepn
tasma asfaltowo-kauczukowv Sposdb wykonywaniaatz roboczych powinien ltyzaakceptowany przeziyniera.
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakei robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysjpieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien wykértizadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezmaech do produkcji mieszanki
mineralno-asfaltowej i przedstawvyniki tych badé Inzynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano w tablicy 11.

6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 Y8}niki powinny by zgodne z recept
laboratoryjm, z toleranci okreslona w tablicy 10. Dopuszczagswykonanie badainnymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwas¢ bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dziatcp
roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltpvk prébka przy produkciji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura skladnikbw mieszanki mineralno- |, .
asfaltowej dozor cagly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdya pojazd przy zaladunku i w czagie
wbudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltow
pobranej w wytworni

e'é _—
Jeden raz dziennie

Ip.1i Ip.8 — badania magy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaifowe]

Pomiar temperatury skfadnikéw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury naiskedpowiedniego termometru
zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinhagogina z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqraé¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wazéece i odczytaniu temperatury.
Doktadnaé¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghlu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemwirualnej jej wyghdu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i
wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych meted Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z
recepi laboratoryjn.
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6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 ROwna¢ podhwna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 ROwNG¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief b 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidraiugaici 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar rxinych niwelacji podinej i poprzecznej orag
usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

8 Zlacza podidne i poprzeczne cala diugozlacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 Wyghd warstwy ocena gita

11 Zagszczenie warstwy 2 probki z ddego pasa o powierzchni do 3008 m

12 Wolna przestrZew warstwie jw.

6.4.2.Szerokdé¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinnat kagodna z dokumentacprojektow, z tolerangj +5 cm. Szeroki@& warstwy
asfaltowej ntej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzéhpowinna by szersza z kalej strony co najmniej
0 gruba¢ warstwy na niej potmnej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.4.3.R6wnG¢ warstwy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny bwicksze od podanych w
tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévgcowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place scieralna wiazaca wzmachiajca
1 Drogi klasy Gi Z 6 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodeinkach prostych i na tukach powinnytsgodne z dokumentagcprojektova, z tolerancj
+0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj £ 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektov, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubag¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektows, z tolerancj + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw o gridi@rojektowej do
2,5 cm dla ktérej tolerancja wynoss mm i warstwy o grubiwi od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopado osi. Zicza w konstrukcji wielowarstwowej powinny
by¢ przesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez
opornikéw powinny b§ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézmbcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusagzh st i spekanych.
6.4.11.Zaggszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestizev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i receptietatoryjnej.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@PNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisivego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektow i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pktu 6
i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzongrojektem organizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltpiyej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kegizi urzdzer obcych i krawznikéw,
- skropienie midzywarstwowe,
- roziagenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN 12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdsosvania przez GeneralDyrekcg Drog Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI
3/211/3/03 z dnia 2003-09-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtatygta, metod notyfikacji (bez ttumaczenia), do stosowania wseel
norma PN-EN 12591:2002 (U), okl@ace metody badai wymagania wobec asfaltéw drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale rafimvym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (4)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewm& dotychczas stosowanej normy  PN-C-96170:1%%hwila przywotania w dokumentach
kontraktowych normy PN-C-96170:1965 ma ona zastes@y pod warunkiem pozyskania asfaltu produkowanegy PN-C-96170:1965.

2. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltoy RN-EN 12591:2002 (U) w OST, wydanych przez GDDR2001 r., uwzgidniajcych

zalazenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pailych i pétsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardotgme
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyisgrysowej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego

Niniejsza informacja dotyczy rowriiénnych OST uwzgidniajacych roboty z wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

oghrhwnPE

w

Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instfgatlawczy Drég i Mostéw w porozumieniu z GenegeDyrekci Drog Krajowych
i Autostrad uaktualnit zalecenia doboru lepiszcsdaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych w tgh@u typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych”, ktéry byt podstawpracowania SST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mireasfaltowych wedlug przeznaczenia mieszanki igieciia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do podbudowyTablica A 50/70 35/50 35/50
35/50
DE30 A,B,C 35/50
Beton asfaltowy do warstWyrapjica ¢ 50/70 DES0 A,B,C DE30 A,B,C
WiazaCe| DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-asfaltowe
do warstwy $cieralnej (betor 50/70 50/70
asfaltowy, mieszanka SMA,Tablica E DES8O0 A,B,C DE30 A,B,C DE30 A,B,C
mieszanka MNU) DE150 A,B,C DES0 AB,C DESO A,B,C
Uwaga:* - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmigatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
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MNU - mieszanka o nieggitym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zasiacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsfacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. rimiacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM,

Warszawa 1997
4. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drég i Mostéw w porozumieniu z Genegélyrekci Drog Krajowych
i Autostrad ustalit wymagane vdewosci dla asfaltow z dostosowaniem do warunkéw polskitablica 2.

Tablica2. Podziat rodzajowy i wymagane w&wosci asfaltéw drogowych o penetracji od*)1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z
dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp. | Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 20/30 35/50 50/7p 70/10p  100/150 1@0/R250/330

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 Penetracjaw 28 | 0,1mm EL\IZEN 20-30 35-50| 50-70] 70-100f 100-130 160-2R0 250-830
Temperatura o PN-EN

2 micknienia C 1427 55-63 50-58| 46-54] 43-51 39-47 35-43 30-38
Temperatura o PN-EN

3 zaptonu, nie mniej C 22592 240 240 230 230 230 220 220
niz
Zawartgé

4 | skiadnikow % mim |PN-EN g9 99 |99 |99 99 99 99
rozpuszczal-nych, 12502
nie mniej ni
Zmiana masy p

5 starzeniu  (ubytek% m/m | PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nig 12607-1
wigcej niz
Pozostata

6 |penetracja P % PN-EN |55 53 |50 |46 43 37 35
starzeniu, nie mnigj 1426
niz
Temperatura

7 | micknienia po| °C PN-EN |57 52 |48 |45 41 37 32
starzeniu, nie mnigj 1427
niz

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartdg¢ parafiny, 0

8 | nie wiecej niz % PN-EN |55 22 |22 |22 2,2 2,2 2,2

12606-1

Wzrost temp

9 | micknienia po| °C PN-EN |g 8 9 9 10 11 11
starzeniu, nig 1427
wigcej niz
Temperatura Nie ok-

10 |famliwosci,  nie| °C PN-EN | reiasic | -5 8 -10 12 .15 .16
wigcej niz 12593

5.SCINANIE | UZUPE£NIANIE POBOCZY D - 06.03.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgdanych zeécinaniem
i uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaeichnicznej 8 wymagania ogolne dotyaze wykonania i odbioru robét dla zadania
,PRZEBUDOWA ULICY ORPISZEWSKIEJ - UL@ENIE NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO”
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zmanych zecinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem
zanizonych poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaiipojazdow, umieszczenia ydzer bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stoa jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce skiadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania efipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.
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1.4.4.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, paey SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienimgoppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntomig-05.01.01 ,Nawierzchnia

gruntowa naturalna”.
3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okénych w niniejszej SST powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporterericfnarki poboczy),

- réwniarek do profilowania,

- ladowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wogl

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoine wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu rob6t oké®nych w niniejszej SST, nioa korzystéa z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu
gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadd od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z zatmym w dokumentaciji projektowe;
spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podcgeimania poboczy naty wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu najeuzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagscic.

Wskanik zag;szczenia okrgony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynbsb najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug
normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach naigje uzupeini materialem o wigiwosciach podobnych do
materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktéorym wykonywaneghzie uzupetienie, natg spulchnt na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzédo wilgotndgci optymalnej, a
nastpnie utey¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych élorgych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”. Wilgotné¢ optymalr i maksymalr gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek nglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie ulzonej warstwy materiatu uzupetraapgo naley prowadzé od krawdzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj
sprztu do zagszczania musi liyzaakceptowany przeziyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zalazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie positagladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakai robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do uzupetnienia poboczy oraa@ge optymalny
sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzcharientowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntoveduralna”.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidga 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dziatcg
roboczej
Uziarnienie mieszanki uzupetniegj 2 prébki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetniagj
g ¢ opty petriag) 2 probki
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcigtym L
poboczu 2 prébki
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub
uzupetnianych poboczach 2razynalkm
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6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Wyszczeg6lnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
Lp.
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Rowna¢ podiwzna co50m
3 Roéwnda¢ poprzeczna
6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentagcprojektowa, z tolerang 1%.

6.4.2.R6wnai¢ poboczy

Nieréwndci podhwne i poprzeczne natg mierzy¢ tatg 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny pizeit pod tat nie mae przekracza
15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektows, SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- §cigcie poboczy i zagszczenie podim,
- odwiezienie gruntu na odkiad,
- dostarczenie materialu uzupetaéago,
- rozieenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez



