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. Cze$¢ opisowa

1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania projekt czasowej organizacji ruchu zwigzany z tematem: Budowa sieci sanitarnej
w miejscowosciach Kalinbwka i Abramowice Prywatne na dziatkach nr 402, 407, ark. 2, obreb ewid. 7
- Kalindwka.

roboty ziemne

rozebranie istniejacej nawierzchni
wykonanie kanalizacji sanitarnej
odtworzenie zielerica
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2. Podstawa opracowania

Mapa zasadnicza w skali 1:500

Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 10 marca 2023 r. w sprawie ogtoszenia

jednolitego tekstu ustawy - Prawo budowlane (Dz.U. 2023 poz. 682)

> Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 7 kwietnia 2023 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu ustawy o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. 2023 poz. 977)

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisdw techniczno-
budowlanych dotyczacych drég publicznych (Dz.U. 2022 poz. 1518)

> Wiasne pomiary i obserwacje w terenie.
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3. Opis istniejacego zagospodarowania pasa drogowego

Teren objety opracowaniem potozony jest w miejscowosciach Kalindwka i Abramowice Prywatne na dziatkach
nr402, 407, ark. 2, obreb ewid. 7 — Kalindwka.

Nawierzchnia istniejacej jezdni wykonana jest z betonu asfaltowego o szeroko$ci wynoszacej ok. 5,00 m.

Drogg odbywa sie ruch lokalny o matym natezeniu ruchu — pojazdami osobowymi. Przy ul. Lipowej znajduje
sie zabudowa jednorodzinna.
Istniejacy teren uzbrojony jest w sie¢ elektroenergetyczna, teletechniczng, wodociggowa, gazowg oraz
sie€ kanalizacji sanitarnej i deszczowej.

4. Opis projektowanego zagospodarowania pasa drogowego
Dla celéw projektowych, przyjeto:
- szeroko$¢ jezdni: 5,00 m
Zachowuije sie dotychczasowy sposob zagospodarowania pasa drogowego.
Elementem zwienczajacym roboty drogowe bedg prace zwigzane z uporzadkowaniem terendw zieleni.

Zapewnione bedzie prawidtowe odwodnienie przedmiotowego terenu dziatek dzieki nadaniu
odpowiednich spadkéw podiuznych i poprzecznych nawierzchni.

Zakres przewidzianych rob6t przedstawiono na rysunkach zamieszczonych w czesci rysunkowe;
niniejszego opracowania.



5. Istniejaca stata organizacja ruchu

Na kolejnych rysunkach niniejszego projektu, w skali 1:1000, przedstawiono aktualnie wystepujace
oznakowanie pionowe, projektowane oznakowanie, jakie nalezy wprowadzi¢ na czas robot.

6. Projektowana czasowa organizacja ruchu — oznakowanie pionowe oraz
urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

Zaprojektowano wykonanie robot drogowych w dwdch etapach czasowej organizacji ruchu.

1. Etap 1 - catkowite zamkniecie drogi w celu wykonania sieci kanalizacji sanitarnej, odcinek o dtugosci
ok. 321m.

2. Etap 2 - catkowite zamkniecie drogi w celu wykonania sieci kanalizacji sanitarnej, odcinek o dtugosci
ok. 467m.

3. Etap 3 - catkowite zamknigcie drogi w celu wykonania sieci kanalizacji sanitarnej, odcinek o dtugosci
ok. 316m.

4. Etap 4 — caltkowite zamkniecie drogi w celu wykonania sieci kanalizacji sanitarnej, odcinek o dtugosci
ok. 363m.

Strefa rob6t bedzie wygrodzona tablicami U-20b {gcznie ze znakami B-1 ,Zakaz ruchu w obu
kierunkach” oraz T-0 ,Nie dotyczy pojazdéw budowy oraz dojazdu do posesji” wraz z Zz6ttymi Swiattami
ostrzegawczymi U-35 we wszystkich etapach.

Zastosowano znaki F-9 (,znak prowadzacy na drodze objazdowej’) oraz znak F-9g (,koniec objazdu”) w
celu odpowiedniego poprowadzenia ruchem omijajac teren robo6t drogowych.

Zastosowano réwniez znaki D-4a ,,droga bez przejazdu” na odpowiednich skrzyzowaniach w celu unikniecia
niepotrzebnego przejazdu uczestnikdw ruchu.

Miejsca ustawienia projektowanych znakéw drogowych (tymczasowych) oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego, obrazujg kolejne rysunki niniejszego opracowania technicznego.

Roboty powinny by¢ wykonane mozliwie blisko krawedzi drogi, wygradzajac sie w miejscach wykonywania
aktualnie prac, jak najmniej ingerujgc w ruch drogowy, pieszy. Po zakonczeniu dziatek roboczych oznakowanie
ustawi¢ przy krawedzi wykonywanych prac.

Zagrozeniem dla kierujgcych pojazdami sg osoby znajdujgce sie na odcinku aktualnie wykonywanych
prac, oraz sprzet ktory tam sie znajduije.

W czasie wykonywania prac budowlanych wiekszo$¢ pojazddw obstugujacych budowe sieci kanalizacii
sanitarnej w ulicy Lipowej stanowi¢ bedg pojazdy cigzarowe o duzej masie rzeczywistej, co powodowaé bedzie
ze wiaczanie sie do ruchu bedzie wykonywane powoli i z niewielkg predkoscia, skutkiem czego predko$¢
pojazdéw na drodze bedzie zmniejszona, a ruch bedzie spowolniony.

Podczas wykonywania prac moga wystapi¢ nastepujace zagrozenia i utrudnienia w ruchu:

Utrudnienia te polegaty beda gtéwnie na:

o catkowitemu zamknieciu jezdni z uwagi na konieczno$¢ wygrodzenia i zabezpieczenia strefy robét
podczas budowy sieci kanalizacji sanitarnej w ulicy Lipowej
Zagrozenia mogace wystapi¢ podczas realizacji robét budowlanych:

e W zwigzku z usytuowaniem terenu budowy w obrebie pasa drogowego mogg wystapiC potracenia
pracownikéw przez pojazdy poruszajace sie ul. Lipowg



e moze wystapi¢ ryzyko potracenia pieszych poruszajacych sie poboczem przez pracujacy sprzet
budowlany;

7. Wykonanie tymczasowego oznakowania pionowego oraz montaz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego

Tymczasowe oznakowanie pionowe oraz lokalizacja zamontowanych urzadzen bezpieczenstwa ruchu,
dla miejsc prowadzenia robdt zwigzanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej w ulicy Lipowej, powinno by¢
wykonane zgodnie z niniejszym projektem.

Oznakowanie zwigzane ze zmianami organizaciji ruchu na okoliczno$¢ robét nalezy umiescic nie blizej
niz 0,5 m od utwardzonej krawedzi jezdni tak aby zachowana byta skrajnia drogowa. Wysoko$¢ umieszczania
znakow w obszarze zabudowanym:

- min. 2,0 m od przylegtego poziomu drogi (w miejscach niewystepowania ruchu pieszego);

- min. 2,2 m od przylegtego poziomu drogi, lub w przypadku wystepowania chodnika od poziomu jego
nawierzchni (w miejscach wystepowania ruchu pieszego).
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Tymczasowe oznakowanie nie moze:
- przystania¢ oznakowania statego i pogarsza¢ widocznosci na drodze oraz w obrebie skrzyzowan,

- posiadac ostrych, wystajacych elementdw mogacych stanowi¢ zagrozenie dla uczestnikow ruchu, w
szczegolnosci pieszych.

Do oznakowania miejsca prowadzonych robot zastosowane zostang znaki wykonane w standardzie folii
odblaskowej typu 2, co do wielkosci o jedng grupe wigksze od istniejacych w terenie — znaki ,duze”. Zapory
drogowe U-3d, U21a/U21b musza by¢ wykonane w standardzie folii odblaskowe;.

Ustawienie i stosowanie urzadzen bezpieczenstwa ruchu zgodnie ze szczegdlowymi wytycznymi
"instrukcji oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym". Wzory, kolorystyka, wymiary i szczegdty
ustawienia znakéw pionowych — zgodnie z rozp. z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkdw
technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U.Nr 220 poz. 2181 z 2003r.).



8. Zalecenia i uwagi koricowe

Wykonawca ma obowigzek zamontowa¢ oznakowanie terenu robdt w miejscach wskazanych w projekcie
oraz przez caly czas trwania robét utrzymywac ich wtasciwy stan i czytelno$¢.

Po zakonczeniu prac drogowych, oznakowanie tymczasowe oraz urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
nalezy zdemontowac i ustawi¢ oznakowanie zgodnie z projektem statej organizacji ruchu.

Termin realizacji robot: 11/IV kwartat 2023 r.

UWAGA:
Wszystkie wyroby winny posiadaé niezbedne atesty, aprobaty techniczne oraz certyfikaty.
Niniejszy projekt podlega zatwierdzeniu zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23

wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniem
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729).

Projektant: mgr inz. Pawet Chaba

branza drogowa

upr. bud LUB/0011/PWOD/13
Sierpien 2023
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