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1. Cze¢s¢ ogdlna

1.1.Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

instalacji elektrycznej wewnetrznej o napieciu do 1 kV, instalacji niskopragdowych przy projektowanym
remoncie ko$ciota parafialnego w ramach zadania: REMONT KOSCIOELA PARAFIALNEGO PW.
MATKI BOZEJ CZASTOCHOWSKIE] W LIPINACH GORNYCH-BOROWINA W ZAKRESIE
CALKOWITEGO ODTWORZENIA ZEWNETRZNYCH ODRZWI I DRZWI, ODNOWIENIA
OKLADZIN ARCHITEKTONICZNYCH Z UWZGLEDNIENIEM CHARAKTERYSTYCZNE]J
KOLORYSTYKI, ZABEZPIECZENIA 1 ZACHOWANIA POSADZKI, MONTAZU INSTALACII
PRZECIWWLAMANIOWEJ I PRZECIWPOZAROWEI.

PROJEKT INSTALACIJI SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU.

Adres inwestycji:

LIPINY GORNE-BOROWINA 1, 23-423 POTOK GORNY
DZ.NR EWID. 1011, JEDN. EWID.: 060211 2 POTOK GORNY
OBREB: 060211 2.0004 LIPINY GORNE

1. 2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujag wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych zwigzanych z remontem budynku kosciota
parafialnego.

1.4. Og6lne wymagania dotyczace robot

Projekt przewiduje catkowita ochrong obiektu systemem detekcji i sygnalizacji pozaru (SSP).
Ochrong objete zostang wszystkie pomieszczenia wraz z poddaszem zlokalizowanym nad gtownymi
nawami kosciota. Wszystkie objete ochrong przestrzenie bedg nadzorowane przez czujki pozarowe,
reczne ostrzegacze pozarowe oraz elementy systemu aspiracyjnego.

Na etapie wykonawstwa w obszarach chronionych przez system sygnalizacji pozaru, w
przypadku wystgpienia jakichkolwiek dodatkowych przestrzeni lub stref nieujetych w niniejszej
dokumentacji nalezy uzgodni¢ z projektantem 1 nastepnie zabezpieczyé je bezwzglednie
odpowiednimi detektorami.

Projektowane instalacje SSP we wnetrzu kosciota prowadzic, jezeli jest taka mozliwo$¢, pod
boazerig w rurkach samogasngcych PVC. Dopuszcza si¢ rowniez prowadzenie instalacji nascienne w
rurkach stalowych (kolor grafitowy). W miejscach gdzie jest to mozliwe instalacje zamaskowaé
listwami drewnianymi (przypodtogowe lub przystropowe). Zastosowane listwy drewniane formg oraz
kolorystyka musza odpowiada¢ istn. zabudowie $cian. Przewody PH90 prowadzi¢ w rurkach
stalowych. Docelowo tras¢ prowadzenia przewoddéw oraz lokalizacj¢ elementéw systemu SSP
uzgodni¢ przed przystapieniem do realizacji inwestycji z WUKZ.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
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Zamawiajagcy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac
budowy wraz z okreslonymi wymaganiami prawnymi i administracyjnymi, jezeli takowe wystepuja,
dziennik budowy oraz zatwierdzong do realizacji przez Inwestora dokumentacje projektowa.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ zabezpieczenia placu budowy. Przed przystgpieniem do
wykonawstwa robot elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym majg by¢ wykonywane roboty
jest odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatéw (place, obiekty)
oraz miejsca dla ustawienia prowizorycznych pomieszczen socjalnych, biurowych i magazynowych.

1.5.Nadzér inwestorski

Inwestor jest uprawniony i zobowigzany sprawdzaé zgodnos¢ realizacji rob6t z umowa,
zasadami wiedzy technicznej, przepisami i normami oraz przeciwdziataé nieprawidlowosciom. w
szczegblnosci podejmowaé w razie potrzeby niezbedne w tym zakresie czynnosci.
Przedstawicielem Inwestora w czasie realizacji robot jest Inspektor Nadzoru inwestorskiego.
wykonujgcy obowigzki Inwestora. Inspektor nadzoru jest upowazniony do podejmowania w toku
budowy decyzji dotyczacych zagadnien technicznych i1 ekonomicznych tej budowy w ramach
obowigzujgcych przepisow. Sposdb prowadzenia nadzoru i osobg petnigcg funkcje¢ inspektora okresla
Inwestor przed rozpoczeciem robot wpisem do dziennika budowy Wykonawca powinien przedstawi¢
Inwestorowi harmonogram budowy. Po przyjeciu harmonogramu przez Inwestora zmiany mogg by¢
dokonywane jedynie po uzyskaniu jego zgody.

2.0. Wymagania odno$nie cech materialow niezbednych do realizacji robot.

2.1. Akceptacja Zrédel poboru lub zakupu materialéw.

Wykonawca ma obowigzek przedktadania inspektorowi nadzoru dokumentéow okreslajgcych
parametry techniczne materiatéw wraz z ewentualnym przedstawieniem odpowiednich probek w celu
zaakceptowania., Akceptacje zrodta oznacza, ze wszystkie partie materialu mogg zostaé wbudowane.
Wykonawca powinien wykaza¢ ze wszystkie przewidziane do wbudowania partie materiatoéw w petni

odpowiadajg normom i wymaganiom.

2.2.Kontrola wykonywanych robdt i stosowanych materialow.
Wykonawca robdt winien zapewni¢ wiasng kontrolg jakosci do ktdrej obowigzkéw nalezy:
- zapewnienie wykonania robot zgodnie z wymaganiami w zakresie jakosci ustalonej w
- normach, przepisach szczegbétowych, umowie i niniejszej specyfikacji.
- sprawdzenie jako$ci materiatow.
- dokonania oceny przestrzegania norm i przepiséw technologicznych.
Wykonawca musi posiada¢ swiadectwo jakosci podstawowych materiatéw wystawione przez
producenta.
W przypadkach budzgcych watpliwos$¢, wykonawca ma obowigzek przedstawienia $wiadectw
niezaleznych od niego uprawnionych jednostek laboratoryjnych.

2.3. Prowadzenie dziennika budowy.
Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument dotyczacy przebiegu robdt oraz wydarzen
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i okoliczno$ci zachodzgcych w toku wykonywania robot. Powinien m.in. zawiera¢ polecenie
inspektora nadzoru, zgltaszanie przez inspektora ich odbioru.

Przed rozpoczeciem rob6t nalezy umiesci¢ w dzienniku budowy wykaz oséb,

ktérym zostato powierzone kierownictwo i nadzor nad robotami.

Osoby te sg obowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjecie proponowanych funkcji.

2.4.Prowadzenie ksigzki obmiaru.

Ksigzka obmiaru musi zawieral¢ okresowe (w uzgodnieniu z inwestorem) wyliczenie i
zestawienie wykonanych robot w ukladzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem. Pisemne
potwierdzenie odbioru przez nadzdr inwestorski stanowi podstawe do rozliczen.

Za roboty nie odebrane przez nadzdr inwestorski lub wymagajace dodatkowych $wiadectw lub opinii

nie mogg by¢ rozliczone platnosci.

2.5.0dbiory robot

Odbiory robot bedg dokonywane w oparciu o przedstawione dokumenty oraz obmiary na

budowie potwierdzone za zgodnos$¢ wykonania przez inspektora nadzoru.

2.6. Dokumenty do odbioru

Wykonawca przygotowuje (do odbioru czeSciowego 1 koncowego) i przedklada
odbierajgcemu nizej wymienione dokumenty:

specyfikacja techniczna,

ustalenia technologiczne,

ksigzke obmiarow,

dziennik budowy,

wyniki pomiardw kontrolnych,

atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

opinie technologiczne,

sprawozdania techniczne,

inne dokumenty przewidziane w tym zakresie,

Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
zakres i lokalizacje wykonanych robét, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji
technicznej oraz formalng zgode na wprowadzanie tych zmian.
Uwagi dotyczgce warunkow, realizacje rob6t na obiekcie, date rozpoczgeia i zakonczenia robot.
Podstawe do oceny jako$ci i zgodno$ci z wymaganiami technicznymi poszczegdlnych elementow
robot sg badania i pomiary obiektu wykonane zardwno w czasie jego realizacji jak i po zakonczeniu
robét. Ocena jakos$ci obiektu  (roboty) bedzie dokonana w oparciu o specyfikacje oraz na

podstawie ogdlnie obowigzujgcych przepiséw.



3. Wymagania dotyczgce wykonania elektrycznej instalacji wnetrzowej

3.1. Wymagania ogélne:

Zakres elektrycznych prac instalacyjnych obejmuje instalacje systemu SSP w remontowanym kosciele
parafialnym w Lipinach Gérnych — Borowinie. Zasilanie systemu objete jest odrebnym opracowaniem.
Prace instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym do realizacji projektem technicznym
zawierajacym szczegolowy opis wykonania instalacji elektrycznej wewnetrznej z wyszczegdlnieniem
1 opisem zastosowanych typdéw i rodzajow materiatdéw.
Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych bez wzgledu na rodzaj i sposéb ich
montazu nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:

wyznaczenie tras kablowych instalacji wewnetrznych,

uktadanie przewodow,

przejscia przez $ciany i stropy,

montaz koryt 1 drabin kablowych,

montaz przewodow,

podejscia do odbiornikow,

montaz osprzgtu p/t i n/t,

konfiguracja systemow.

3.1.1 Trasa instalacji powinna przebiegaé¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontdw.
Powinna przebiega¢ w liniach poziomych oraz pionowych.

Docelowo tras¢ prowadzenia przewoddw oraz lokalizacje elementow systemu SSP uzgodnié
przed przystapieniem do realizacji inwestycji z WUKZ. Montaz urzgdzen i wyposazenia
powinien zosta¢ wykonany zgodnie z dokumentacjg techniczno-ruchowg urzagdzen przez

wykwalifikowanego instalatora.

3.1.2 Przejscia obwodow przez $ciany i stropy nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Nalezy je wykona¢ w rurkach ochronnych karbowanych.

3.1.3. W instalacji zastosowano nastepujgcy sprzet i osprzet instalacyjny:
- przewody kable o przekrojach jak na schematach rys.
- centralke systemu SSP,
- wielosensorowe optyczne czujki dymu
- reczne ostrzegacze pozarowe,
- sygnalizatory akustyczno-optyczne
- moduly wej./wyj.
- system aspiracyjny.

3.1.4 Ewentualne polgczenia przewoddéw wykonaé w osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach.

Nie wolno stosowaé potgczen skrecanych. Przewody nie mogg by¢ narazone na naciagi i



dodatkowe naprezenia. Dlugo$¢ odizolowanej zyty powinna zapewniaé prawidtowe

podiaczenia.

3.1.5. Podej$cia do odbiornikéw wykona¢ nalezy w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych
oraz w sposob estetyczny. Podlgczenie musi by¢ wykonane w sposdb
pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed

korozja.

3.1.6 Ochrona przeciwporazeniowa zgodnie z wymaganiami PN-EC-60364.

3.2.Préby pomontazowe

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ préby pomontazowe obejmujgce badania
i pomiary. Zakres uzgodni¢ z inwestorem. Z préb pomontazowych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

3.3.Dokumentacja powykonawcza

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca ma obowigzek dostarczyé inwestorowi
dokumentacje powykonawczg, a w szczegdlnoscei :

zaktualizowany projekt techniczny,

protokoty préb i pomiaréw

inwentaryzacja podziemnych urzadzen energetycznych

3.4.0dbior robét

Przed przystgpieniem do robét elektromontazowych nalezy odebraé protokolarnie front robdt
od generalnego wykonawcy lub inwestora. Stan rob6t budowlanych powinien by¢ taki aby roboty
elektryczne mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikow na
wypadki przy pracy, Nalezy przeprowadzaé odbiory miedzyoperacyjne (wykonuje organ nadzoru
firmy wykonujacej instalacje), odbiory czesciowe (odbiory robdt ulegajacych nakryciu tj. p/t. , odbidr
koncowy. Do odbioru koncowego wykonawca powinien przedtozy¢é wymagane dokumenty. Odbioru
dokonuje komisja.

Komisja bada aktualnos¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej, protokoty, odbior czgsciowy i
sprawdza usunigcie usterek, bada atesty materialow. protokoty préb i pomiarow.

Po ustaleniu przez komisje okresie wstepnej eksploatacji instalacji nalezy przekaza¢ do whasciwe;j
eksploatacji.

Nalezy przeprowadza¢ odbiory czesciowe robot ulegajacych zakryciu oraz odbiér koncowy. Odbioru
dokonuje komisja.

Komisja powinna:

¢ zbada¢ aktualnos$ci i kompletno$é dokumentacji powykonawcze;.

o zbada¢ atesty materiatéw uzytych do wykonania instalacji,

» sprawdzi¢ protokoty pomiar6w i préb po montazowych.
» sporzadzi¢ protokoét odbiorezy z uwzglednieniem uwag i1 zalecen.



3.5 Badanie
Przeprowadza si¢ badania czesciowe (w czasie budowy) oraz badania odbiorcze.

Badania powinny obejmowaé

% ogledziny.

L)

G

» sprawdzenie cigglosci polgczen.

X4

L)

% pomiar rezystancji uziemienia.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady wykonania kontroli robét

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakos$ci wykonywanych robot.
Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania petlnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inwestorowi zgodnos$ci dostarczonych materiatow i realizacji robdt z Dokumentacijg

Projektowsg oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié¢ Inspektora nadzoru o

rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji
Inspektora nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru -

przez Inspektora i Uzytkownika.

4.2.Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od Producentéw atesty

stosowanych materiatow.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

5.1. Ogélne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne" Kod CPV
45000000-7, pkt 7

5.2. Szczegélowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajgce
zawartym w dokumentacji i tak:

- dla konstrukeji wsporczych: szt., kpl., kg, t,
- dla przewodéw: km, m lub kpl.,

- dla osprzetu linii: szt., kpl.,

- dla robé6t fundamentowych: szt., kpl., m?, m?.



6. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

6.10dbiér robét zanikajacych i ulegajacy zakryciu
Odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu powinien dokonaé Inspektor nadzoru w
czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogblnego postepu robot.
Odbiorowi podlegaja:
- utozenie przewodéw w rurach ochronnych p/t pod boazeria

- wlozenie przewoddw w rurkach ochronnych.

6.2 Odbior czeSciowy (koncowy)
Przy odbiorze robdét sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca

zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

* aktualng Dokumentacjg Projektowa Powykonawcza,
e protokoty z dokonanych pomiaréw,

 protokot odbioru robot.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania
ogolne" Kod CPV 45000000-7, pkt 9

7.2.Zasady rozliczenia i platno$ci

Rozliczenie rob6t montazowych instalacji elektroenergetycznych moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu rob6t i ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robdt.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu
odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi warto$é tych
robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét
zaakceptowanych przez zamawiajgcego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektroenergetycznych lub kwoty ryczaltowe
obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

- ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajgcych wykonanie robot na wysokosci (jedli taka koniecznogé

wystepuje),
- usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robét,
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
usunigeie pozostatodei, resztek i odpadéw materiatéw w sposéb podany w specyfikacji



technicznej szczegdtowe;,
- likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych ujete sg rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan
niezbednych do wykonania rob6t na wysokosci ponad 4 m od poziomu terenu.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

# Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane

# Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 roku

w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki

i ich usytuowanie (Dz. U. 75/2003 poz.690 z pézn. zm.).

# Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow (Dz. U.
Nr 109 poz. 719).

# PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

# Normy SEP

#Wytyczne i uzgodnienia z przedstawicielem Konserwatora Zabytkow na etapie wykonawstwa.
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